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Vizsgadolgozat

Tanszéki általános alapelvek A pontozási útmutató célja, hogy a javítók a dolgozatokat egységesen
értékeljék. Ezért az útmutató minden feladat (legalább egy lehetséges) megoldásának főbb gondolatait, és az
ezekhez rendelt részpontszámokat közli. Az útmutatónak nem célja a feladatok teljes értékű megoldásának
részletes leírása; a leírt lépések egy maximális pontszámot érő megoldás vázlatának tekinthetők.

Az útmutatóban feltüntetett részpontszámok csak akkor járnak a megoldónak, ha a kapcsolódó gondolat
egy áttekinthető, világosan leírt és megindokolt megoldás egy lépéseként szerepel a dolgozatban. Így például
az anyagban szereplő ismeretek, definíciók, tételek puszta leírása azok alkalmazása nélkül nem ér pontot
(még akkor sem, ha egyébként valamelyik leírt tény a megoldásban valóban szerephez jut). Annak mérlege-
lése, hogy az útmutatóban feltüntetett pontszám a fentiek figyelembevételével a megoldónak (részben vagy
egészében) jár-e, teljes mértékben a javító hatásköre.

Részpontszám jár minden olyan ötletért, részmegoldásért, amelyből a dolgozatban leírt gondolatmenet
alkalmas kiegészítésével a feladat hibátlan megoldása volna kapható. Ha egy megoldó egy feladatra több,
egymástól lényegesen különböző megoldást is elkezd, akkor legfeljebb az egyikre adható pontszám. Ha mind-
egyik leírt megoldás vagy megoldásrészlet helyes vagy helyessé kiegészíthető, akkor a legtöbb részpontot érő
megoldáskezdeményt értékeljük. Ha azonban több megoldási kísérlet között van helyes és (lényeges) hibát
tartalmazó is, továbbá a dolgozatból nem derül ki, hogy a megoldó melyiket tartotta helyesnek, akkor a ke-
vesebb pontot érő megoldáskezdeményt értékeljük (akkor is, ha ez a pontszám 0). Az útmutatóban szereplő
részpontszámok szükség esetén tovább is oszthatók. Az útmutatóban leírttól eltérő jó megoldás természete-
sen maximális pontot ér.

Aritmetikai hiba esetén elszámolásonként 1-1 pont vonandó le a feladatokból. Ez alól kivétel, ha az
elszámolás lényegesen egyszerűsíti vagy módosítja a feladat felépítését. Ilyen esetekben azon feladatrészekért,
amik az elszámolás okán fel sem merültek, nem jár pont.

1. (a) Legyenek A, B események egy valószínűségi mezőn. Milyen feltétel teljesülése esetén és
hogyan definiáljuk a P(B | A) feltételes valószínűséget?

(b) Legyen F : R → [0, 1] függvény. Milyen feltételek teljesülése esetén létezik olyan valószí-
nűségi változó, amelynek F az eloszlásfüggvénye?

Megoldás.
(a) (6 pont)
(4 pont) P(B|A) = P(B∩A)

P(A) ,
(2 pont) és akkor definiáljuk, ha P(A) > 0.
Ha odaírja azt is, hogy P(B) > 0-nak teljesülnie kell, max. 1 pont a kettőből.
(b) (14 pont)
(4 pont) Ha F monoton növő (nem feltétlenül szigorúan – ezt nem kell odaírni, de ha azt írja,
hogy szigorúan, az 0 pont),
(4 pont) balról folytonos (ha azt írja, hogy jobbról, arra max. 2 pont; ha kiderül, hogy az
FX(x) = P(X ≤ x) alternatív definícióval dolgozik, akkor lehet 3 pont; ha azt írja, hogy
folytonos, 0 pont),
(3 pont) limx→−∞ F (x) = 0
(3 pont) és limx→∞ F (x) = 1.

2. Xavér sokszor lekési a reggeli buszt: mindennap a többi naptól függetlenül 1
5 valószínűséggel

kési le. Egy adott naptól kezdve (nevezzük ezt az első napnak) megfigyeljük, hogy lekéste-e a
buszt. Jelölje X az első olyan nap sorszámát, amikor Xavér lekési a buszt.

(a) Milyen eloszlású X és milyen paraméterrel/paraméterekkel? Mennyi X szórása?
(b) Mi a nagyobb valószínűségű: hogy Xavér az első 3 nap valamelyikén kési le először a buszt,

vagy hogy az első 5 napban egyszer sem kési le a buszt?
(c) Mennyi a valószínűsége, hogy Xavér az első 75 napban egyszer sem kési le a buszt, feltéve,

hogy az első 72 napban egyszer sem késte le?
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Megoldás.
(a) (4 pont)
(1 pont) X geometriai eloszlású
(1 pont) p = 1/5 paraméterrel.
Nem kell indokolni a geomemtriai eloszlást, az interpretáció a szokásos.
(1 pont) Így D(X) =

√
D2(X)

(1 pont) =
√

1−p
p2 =

√
1−1/5
1/25 =

√
20 ≈ 4,4721.

Ez az utóbbi pont csak akkor jár, ha van numerikus végeredmény; indoklás nem is kell több,
mert ott a táblázat. Ha csak a szórásnégyzetet számolja ki, arra a 2 pontból 1-et meg lehet
adni, ha kijön neki, hogy 20.
(b) (11 pont)
(1 pont) Annak a valószínűsége, hogy az első 3 nap valamelyikén kési le először, P(X ≤ 3)
(1 pont) = P(X = 1) + P(X = 2) + P(X = 3)
(1 pont) = p(1 + (1 − p) + (1 − p)2)
(0 pont) = 1

5(1 + 4
5 + 16

25) (nem kötelező ezt a lépést kiírni, viszont az előzővel összevonható)
(1 pont) = 61

125 = 0,488 (elég az egyik alak).
(1 pont) Annak a valószínűsége pedig, hogy az első 5 napban egyszer sem kési le, P(X > 5) =
P(X ≥ 6) (elég az egyik alak).

Tovább 1. megoldás:
(2 pont) P(X ≥ 6) = 1 − P(X ≤ 3) − P(X = 4) − P(X = 5) (természetesen az is OK, ha
minden tagot kiszámol újra).
(1 pont) Az eddigiekhez hasonlóan P(X = 4) = p(1 − p)3 = 1

5 · 64
125 (nem kell már indoklás)

(1 pont) és P(X = 5) = p(1 − p)4 = 1
5 · 256

625 .
(1 pont) Tehát P(X ≥ 6) = 1 − 320+256+1525

3125 = 1 − 2101
3125 = 1024

3125 (0,32768, kerekítve 0,3277, de
nem baj, ha nem kerekíti, sőt közönséges tört alakban is OK).

Tovább 2. megoldás:
(3 pont) Az előadáson elhangzottak szerint (ezt nem kell így odaírni) P(X > 5) = (1 − p)5

(1 pont) = (4
5)5 = 1024

3125
(1 pont) (itt is jó persze a numerikus végeredmény).
Ezt a képletet persze le is lehet vezetni a végtelen mértani sor összegével, úgy is jó, de akkor
meg is kell indokolni.
Az is jó, ha a geometriai eloszlás jelentésével indokolja meg: az {X > 5} esemény pontosan akkor
következik be, ha az első 5 kísérlet sikertelen (siker = Xavér lekési a buszt). Így a függetlenség
miatt (1 pontért kell ez is!) az esemény valószínűsége (1 − p)5.

Minden megoldás esetén:
(1 pont) Tehát az a nagyobb valószínűségű, hogy az első három nap során kési le először a
buszt.

(c) (5 pont)
(1 pont) A keresett (feltételes) valószínűség P(X > 75|X > 72) (itt jár a pont akkor is, ha pl.
P(X ≥ 76|X ≥ 73)-at ír, de arra nehezebb lesz használni az örökifjúságot).
(1 pont) A geometriai eloszlás örökifjúsága (elég: az örökifjúság) miatt
(2 pont) P(X > 75|X > 72) = P(X > 3)
(1 pont) = 1 − P(X ≤ 3)
(1 pont) = 1 − 0,488 = 0,512 (közönséges tört alakban is jó: 64

125).
Az is jó persze, ha újra kiszámolja P(X > 3)-at, akár komplementer valószínűséggel, akár a
végtelen mértani sor összegképletével.
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3. Van három padlás, az első padláson lévő egerek számát jelöljük X-szel, a második padláson
lévő egerekét Y -nal és a harmadik padláson lévő egerekét Z-vel. Tegyük fel, hogy X, Y, Z
(együttesen) függetlenek és Poisson-eloszlásúak, ahol D(X) = D(Y ) = D(Z) = 2.

(a) Mennyi a valószínűsége, hogy az első padláson legfeljebb 2 egér van?
(b) Határozzuk meg az X+Y és az Y +Z valószínűségi változók szorzatának várható értékét.

Megoldás.
(a) (8 pont)
(0 pont) Meghatározzuk az eloszlás paraméterét (λ).
(2 pont) Mivel D(X) = 2, ezért λ = D2(X) = 4.
(1 pont) A keresett valószínűség P(X ≤ 2)
(1 pont) = P(X = 0) + P(X = 1) + P(X = 2)
(3 pont) = e−λ(1 + λ + λ2

2 ) (itt a Poisson-eloszlás képletéből 1 = λ0/0!, λ = λ1/1!, λ2 = λ2/2!;
ezeket ki lehet így írni, de nem muszáj)
(0 pont) = e−4(1 + 4 + 42/2) (az előzővel összevonható, de csak ha látszik, hogy honnan jönnek
ezek a számok)
(1 pont) = 13e−4 = 0,2381.
(b) (12 pont)
(1 pont) E((X + Y )(Y + Z)) = E(XY + XZ + Y 2 + Y Z)
(1 pont) = E(XY ) + E(XZ) + E(Y 2) + E(Y Z). (A várható éték linearitása miatt – nem kell
megnevezni, csak használni. Az előző lépéssel összevonható.)
Ha E(Y )2-et ír az E(Y 2) helyett vagy valami hasonló, azért a linearitásra még járhat az 1 pont.
(1 pont) Mivel X és Y függetlenek,
(1 pont) E(XY ) = E(X)E(Y )
(1 pont) = E(X)2 (mivel azonos eloszlásúak – nem baj, ha nem írja oda)
(1 pont) = λ2

(1 pont) = 16.
(1 pont) Hasonlóan E(XZ) = E(Y Z) = 16 (elég, ha ez impliciten derül ki).
(1 pont) Végül E(Y 2) = D2(Y ) + E(Y )2

(1 pont) = λ + λ2

(1 pont) = 4 + 16 = 20 (itt már nem kellenek részszámítások).
(1 pont) Tehát E((X + Y )(Y + Z)) = 3 · 16 + 20 = 68 (itt sem kellenek).

Úgy is jó, hogy E((X + Y )(Y + Z)) = cov(X + Y, Y + Z) + E(X + Y )E(Y + Z) (1 pont),
kiszámolja a kovarianciát az azonosságok segítségével (6 pont), majd a várható értékek szorzatát
a linearitás segítségével (4 pont) és végül összeszedegeti a kapott eredményeket és megadja a
végeredményt (1 pont). Kicsit hosszasabb, mint a fenti megoldás.

E(X) meghatározására lehet adni 2 pontot akkor is, ha nem jut vele sokra a későbbiekben,
E(Y 2)-ére pedig 3-at.

4. Legyenek X ∼ N(−1; 4) és Y ∼ N(2; 9) független, normális eloszlású valószínűségi változók.

(a) Mennyi P(X > 0)?
(b) Határozzuk meg X − Y és Y − 2 kovarianciáját.
(c) Milyen eloszlású 3Y + 2 és milyen paraméterrel/paraméterekkel (és miért)?
(d) Milyen eloszlású X + Y és milyen paraméterrel/paraméterekkel (és miért)?

Megoldás. (a) (5 pont)
(2 pont) Standardizálunk (ezt nem kell odaírni): P(X > 0) = P(X−(−1)

2 > 0−(−1)
2 ) (1 pont a val.

változó standardizálására, 1 pont a jobb oldal helyes transzformálására)
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(1 pont) = P(Z > 1
2), ahol Z ∼ N(0; 1)

(1 pont) = 1 − P(Z < 1
2) = 1 − Φ(1

2) (nem kell a Φ jelölés, viszont elég, ha csak az van). Azért
„<” és nem „≤” van, mert Z folytonos, de erre kivételesen nem jár külön pont.
(1 pont) = 1 − 0,6915 = 0,3085.
(b) (6 pont)
(1 pont) cov(X − Y, Y − 2) = cov(X − Y, Y )
(2 pont) = cov(X, Y ) − cov(Y, Y ). (Ha helyesen szétbontja 2 tagra és utána rosszul emeli ki a
mínusz előjelet, 1 pontot meg lehet adni a kettőből.)
(1 pont) cov(X, Y ) = 0, mert függetlenek.
(1 pont) cov(Y, Y ) = D2(Y )
(1 pont) = 9.
(0 pont) Tehát cov(X − Y, Y − 2) = −9.
(c) (7 pont) 1. (közvetlen) megoldás.
Ötlet: 3Y + 2 is normális eloszlású, kiszámoljuk a paramétereit Y paraméterei alapján az azonosságok
segítségével.
(1 pont) arra, hogy 3Y + 2 is normális eloszlású lesz (nem kell indokolni; normális lineáris/affin
transzformáltja normális).
(1 pont) Az eloszlás paraméterei E(3Y + 2) és D2(3Y + 2), ezeket kell meghatározni. (Elég, ha
kiderül, hogy ezeket számolja.)
(1 pont) E(3Y + 2) = 3E(Y ) + 2
(1 pont) = 3 · 2 + 2 = 8.
(1 pont) D2(3Y + 2) = D2(3Y )
(1 pont) = 9D2(Y ) (az előzővel összevonható, de hibás eredmény esetén részpont nem jár)
(1 pont) = 9 · 9 = 81.
(0 pont) Tehát 3Y + 2 ∼ N(8; 81).

2. megoldás.
Ötlet: Y -t standard normálissá transzformáljuk, majd ezen standard normális lineáris transzformált-
jaként fejezzük ki 3Y + 2-t.
(1 pont) Az (a)-hoz hasonlóan W = Y −2

3 ∼ N(0; 1) [ez Y standardizáltja, de nem kell odaírni].
(2 pont) 3Y + 2 = 9W + 2 + 2 = 9W + 8.
(2 pont) Az előadáson elhangzott, hogy ha W ∼ N(0; 1), akkor σX + µ ∼ N(µ; σ2) (ahol
µ, σ ∈ R, σ ̸= 0 – ezt nem kell odaírni). Ha csak az egyik paraméter jó, lehet adni 1 pontot.
Viszont kell az indoklás általános µ-vel és σ-val, lásd lentebb az enélküli megoldást.
(2 pont) Így 3Y + 2 ∼ N(8; 81).

2b. megoldás.
Az alapötlet ugyanez, de nem hivatkozunk általános σ-ra és µ-re, hanem kiszámoljuk a várható értéket
és a szórásnégyzetet az azonosságok segítségével. Az első 3 pont ugyanaz, mint a 2. megoldásnál, majd:
(1 pont) E(9W + 8) = 9E(W ) + 8 = 8 (az előzővel összevonható, de hibás eredmény esetén
részpont nem jár)
(1 pont) és D2(9W + 8) = D2(9W )
(1 pont) = 81D2(W ) = 81.
(1 pont) Tehát 3Y + 2 ∼ N(8; 81). (Ha kifejezte 3Y + 2-t egy standard normális eloszlású val.
változó lineáris transzformáltjaként, akkor nem kell ezért az 1 pontért szövegesen is indokolni,
hogy azért normális eloszlású 3Y + 2, mert kifejezhető így.)

(d) (2 pont)
(1 pont) Független normálisok összege normális, és a paramétereik összeadódnak (az utóbbi
elég, ha később derül ki, de a függetlenségre hivatkozni kell, különben legfeljebb csak a következő
pont jár, az is csak ha kiderül, hogy összegzi a paramétereket). Ez természetesen képlettel is
megfogalmazható.
(1 pont) Így X + Y ∼ N(1; 13).
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5. Az (X, Y ) folytonos valószínűségi vektorváltozó együttes sűrűségfüggvénye

fX,Y (x, y) =


2
3 , ha 0 < x < 1 és 2 − x < y < 3,

0, egyébként.

(a) Határozzuk meg X sűrűségfüggvényét, fX-et.
(b) Határozzuk meg Y -nak az X-re vett feltételes sűrűségfüggvényének értékét, fY |X(y|x)-et

minden olyan x és y esetén, ahol fX(x) > 0.
(c) Ennek segítségével határozzuk meg az E(Y |X) regressziót.

Megoldás.
(a) (6 pont)
(1 pont) fX(x) =

∫ ∞
−∞ fX,Y (x, y)dy

(2 pont) =
∫ 3

2−x
2
3dy (az előzővel összevonható, de hibás integrálási határok esetén részpont nem

jár)
(1 pont) = [2

3y]3y=2−x

(1 pont) = 2·(3−(2−x))
3 = 2+2x

3 ,
(0 pont) ha 0 < x < 1
(1 pont) és fX(x) = 0, ha x ≤ 0 vagy x ≥ 1 (erre indoklás nélkül is jár 1 pont).
(b) (5 pont)
(0 pont) Ha fX(x) > 0, vagyis 0 < x < 1, akkor
(1 pont) 2 − x < y < 3 esetén
(1 pont) fY |X(y|x) = fX,Y (x,y)

fX(x)

(1 pont) = 2/3
2+2x

3

(1 pont) = 1
1+x

(az előzővel összevonható. Ha soha nem egyszerűsíti, akkor ez a pont csak abban
az esetben jár, ha a (c)-ben is végez érdemi számításokat a nem egyszerűsített alakkal).
(1 pont) Minden más y-ra (vagyis ha y ≤ 2 − x vagy y ≥ 3) fY |X(y|x) = 0. (Ez kijön a fenti
általános képletből is, de indoklás nélkül is elfogadjuk.)
Ha a képlet jó a nem 0 szakaszon, de hiányzik vagy nem jó, hogy melyik y-ra, akkor itt csak 1
pontot vonunk le, viszont a regressziónál többet, attól függően, hogy mennyire rossz, ami kijön
(pl. ha E(Y |X = x) függ y-tól is, az elég rossz, és akkor legfeljebb az általános elvre/képletekre
jár pont).
(c) (9 pont)
(2 pont) E(Y |X) = g(X), ahol g(x) = E(Y |X = x) (nem feltétlenül kötelező ez a jelölés,
bármi ezzel ekvivalens is OK, ha kiderül, hogy miről van szó; illetve az egyenlőségeknek csak
x ∈ (0; 1)-re kell teljesülnie, de nem baj, ha ezt nem írja oda)
(2 pont) =

∫ ∞
−∞ yfY |X(y|x)dy

(2 pont) =
∫ 3

2−x y · 1
1+x

dy (az előzővel összevonható, de hibás integrálási határok esetén részpont
nem jár)
(1 pont) = 1

1+x
[y2/2]3y=2−x

(1 pont) = 9−(2−x)2

2(1+x) .
(1 pont) Innen a regresszió E(Y |X) = 9−(2−X)2

2(1+X) . (Bármilyen, ezzel ekvivalens alak jó.)

Megjegyzés: A teljes pontszámért nem várjuk el, de egyszerű algebrai átalakításokkal a regressziós
függvény jóval szebb alakra hozható, ugyanis

9 − (2 − x)2

2(1 + x) = 32 − (2 − x)2

2(1 + x) = (3 − (2 − x))(3 + (2 − x))
2(1 + x) = (1 + x)(5 − x)

2(1 + x) = 5 − x

2 ,

tehát E(Y |X) = 5−X
2 . Mivel g lineáris függvény, ebből az is következik, hogy az E(Y |X) regresszió

megegyezik Y -nak az X-re vett βX + α lineáris regressziójával. Sőt a feltételes sűrűségfüggvény fenti
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alakjából az is egyből látható, hogy X = x ismeretében Y egyenletes eloszlású a 2 − x és 3 közötti,
1 + x hosszúságú intervallumon, ami alapján nem meglepő, hogy g(x) = E(Y |X = x) éppen ennek az
intervallumnak a középpontja, azaz 5−x

2 .

6. * A tanszéki folyosóra 2024. április 1-jén valaki bedobott 100 darab dobókockát, amelyek egy-
mástól függetlenül ismeretlen ϑ ∈ (0, 1) valószínűséggel mutatnak hatost. Tekintsük a

H0 : ϑ = 1
6 vs. H1 : ϑ ̸= 1

6

alternatívát. Mind a 100 dobókockával dobunk egyszer, legyen X a dobott hatosok száma.

(a) Ha H0 igaz, mi X standardizáltja? Ebben az esetben milyen állításból következik, hogy
ez a standardizált közelítőleg standard normális eloszlású?

(b) A kísérletet elvégezve a 100 kockából 18 darab mutatott hatost.
Azzal a közelítéssel élve, hogy X standardizáltja a fenti H0 teljesülése esetén pontosan
standard normális eloszlású, döntsük el ε = 0,06 terjedelmű próbával, hogy igaz-e H0.
Írjuk le, hogy az egymintás u-próba melyik változatának felel meg ez a próba, valamint
azt, hogy mi alapján döntünk, és magát a döntést is.
Segítség: Az u-próba esetén az u próbastatisztika az a véletlen mennyiség, amely az ottani
nullhipotézis teljesülése esetén (pontosan) standard normális eloszlású.

Megoldás.
(a) (10 pont)
1. megoldás:
(2 pont) X = X1 + . . . + X100, ahol Xi annak az eseménynek az indikátora, hogy az i-edik
dobás fej (i = 1, 2, . . . esetén; az indikátor kifejezés helyett jó a súlyfüggvény megadása is).
(1 pont) Ha H0 igaz, akkor ezek az Xi-k függetlenek és Bernoulli(1/6) eloszlásúak (avagy
p = 1/6 paraméterű indikátorok; a függetlenség megemlítésére majd később jár pont, itt nem
kell levonni, ha hiányzik).
(1 pont) Emiatt E(Xi) = p = 1/6 (nem kell a p jelölés, és önmagában nem is elég)
(1 pont) és D2(Xi) = p(1 − p) = 5

36 . (Természetesen az is jó, ha a szórásukat adja meg.)
(4 pont) Megadja a standardizáltat:

X − n · E(X1)√
nD(X1)

=
X − 100

6

10
√

1
6 · 5

6

=
X − 100

6√
5/36

.

Ebből 1 pont jár az arra való hivatkozásra, hogy az Xi-k függetlenek és azonos eloszlásúak. Ha
a függetlenségre való hivatkozás megvan és az azonos eloszlásra ugyan nem hivatkozik, de jól
számol, akkor ne vonjuk le ezt az 1 pontot.
Itt nem kell numerikus eredmény, de az is jó, ha az van: 100/6 = 16,6667, 5/36 = 0,1389,√

5/36 = 0,3727.
Alternatív lehetőség erre a 4 pontra: kiszámolja X várható értékét (1 pont) és szórását vagy
szórásnégyzetét (1 pont) az azonosságok alapján, hivatkozik a függetlenségre a szórásnégyzet-
nél/szórásnál (1 pont) és végül megadja a standardizáltat (1 pont). Az azonos eloszlásra is
hivatkozni kell, de ha jól számolja a várható értéket és a szórást, ne vonjunk le pontot a hiá-
nyáért.
(1 pont) A centrális határeloszlás-tétel (elég: CHT, De Moivre–Laplace itt nem jó!) miatt kö-
zelítőleg standard normális eloszlású a standardizált,
(0 pont) amit azért használhatunk, mert az Xi-k függetlenek és azonos eloszlásúak (és véges
szórásúak – ezt nem kell odaírni). Erről már volt szó, úgyhogy nem jár rá még egyszer pont,
és ha itt hivatkozik rá, a függetlenségre akkor is hivatkozni kell a szórásnégyzetnél is.
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2. megoldás.
(2 pont) Ha H0 igaz, akkor X binomiális eloszlású
(2 pont) n = 100 és p = 1/6 paraméterekkel.
(2 pont) A standardizált ezért X−np√

np(1−p)

(2 pont) = X−100/6
10

√
5/36

(bármilyen ezzel ekvivalens alak jó).
(2 pont) A De Moivre–Laplace-tételből következik, hogy a standardizált közelítőleg standard
normális eloszlású (mert X binomiális eloszlású nagy n-nel és n-től nem függő pozitív p-vel –
nem kell odaírni).

(b) (10 pont)
(2 pont) Az u-statisztika szerepét itt X-nak a H0 szerinti standardizáltja fogja betölteni (a
segítség alapján – nem kell odaírni); elég, ha ez impliciten derül ki.
(0 pont) Jelöljük ezt a standardizáltat mostantól u-val.
(1 pont) u = 18− 100

6√
5/36

(1 pont) ≈ 3,5777.
(2 pont) A kétoldali (egymintás) u-próbának megfelelően járunk el (mivel a feladat alternatívája
is kétoldali: abban is egyenlőség van – ezt nem kell odaírni).
(1 pont) Tehát H0-t akkor fogadjuk el, ha |u| ≤ uε/2 (ha „<”-et ír „≤” helyett, ne vonjunk le
pontot)
(1 pont) = Φ−1(1 − ε/2) = Φ−1(0,97) (elég, ha az utóbbi szerepel)
(1 pont) ≈ 1,88.
(1 pont) Ez itt nem teljesül, tehát H0-t elutasítjuk (azaz H1-et fogadjuk el).

Ha egyoldali próbát csinál, ahol a nullhipotézisben „≤” van, akkor a (b)-re max. 8 pont, „≥′′

esetén max. 7 pont, és mindig a hallgató által megadott alternatívához viszonyítva értékeljük
a döntés elvét és végrehajtását.


